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PRESENTACIÓN 
 

Esta es la segunda de las dos partes de esta publicación. La 
temática de esta colección corresponde a la descripción y cálculo de 
los elementos de la transmisión de vehículos terrestres, así como 
del estudio de las prestaciones de los vehículos y los conceptos 
básicos de adherencia relacionados con los mismos. 

Gran cantidad de los conceptos explicados en cada una de las 
partes se entrelazan con la temática estudiada en la otra, con lo 
que no se pueden considerar como dos partes completamente 
diferenciadas, sino más bien como un conjunto dividido en dos grupos 
de temas para facilitar su manejo. 

De nuevo, gracias. 
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