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PRESENTACION

Resultado del trabajo de estudio, desarrollo y recopilacién de
informacién 1llevada a cabo sobre diversas fuentes vy autores de
resonancia que han desarrollado una inestimable labor en el anadlisis
y entendimiento del automévil y su entorno, se ha propuesto esta
publicacidén bajo las prerrogativas que exige un planteamiento
didactico asequible a lectores con mads o menos experiencia.

La temdtica de esta coleccidén corresponde a la descripcidn vy
cdlculo de los elementos de la transmisidén de vehiculos terrestres,
y al estudio de las prestaciones de los vehiculos y los conceptos
basicos de adherencia relacionados con los mismos.

Se ha tratado de entregar unos volumenes tedricos faciles de
manejar por su tamafio, y con un planteamiento progresivo de 1los
conceptos explicados para que se vayan asumiendo paulatinamente cada
una de las partes constitutivas de la transmisidén de los vehiculos.
De este modo, el aprendizaje de la materia no resulta excesivamente
mondétono ni arduo.

Es interesante mencionar que a pesar de que es una coleccidbn que
estd pensada para el aprendizaje del estudiante de ingenieria, los
modelos matemdticos se han explicado desde su base, por lo que es
muy valido como manual de céalculo y de comprensidén para todo aquel
lector que, sin ser un especialista, desee adentrarse con mayor
detalle en el mundo del autombévil, y en particular en lo que a su
cadena de transmisién se refiere.

Sin mas, agradezco al lector su interés mostrado por la
publicacién.
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